   Предлагается кинематическая схема улучшения динамических параметров

              механической системы управления магнитом-сегментом.
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                                                 кулачок                                     магнит сегмента


                                  полукоромысло 1                                        полукоромысло 2

 Известно, что в механической системе управления магнитом-сегментом основной проблемой, ухудшающей рабочие характеристики устройства, выступает сопряжение ролика коромысла и профиля кулачка. 

  Значительный ход магнита-сегмента условно наружу относительно общей образующей  кольца-трубы статора и радиально к его оси понуждает строить профиль кулачка с таким расчетом, чтобы отношение высшей точки профиля кулачка к его низшей точке равнялось значению хода магнита-сегмента.

  Поскольку за начало движения магнита ротора принята та соответствующая ей зона кулачка, где движение ролика коромысла происходит к его центру, постольку в данной зоне ролик движется по благоприятной для него траектории. Однако, вследствие значительного перепада радиусов траектории движения ролика коромысла  и инерционности движущихся частей системы это перемещение совершается по времени относительно медленно, что неизбежно уменьшает ту область статора, в которой на магнит ротора действует сила первотолчка.

  Известно, что при своем движении по окружности относительно магнита статора магнит ротора имеет возможность получить новый импульс ускорения в той части магнита статора, которая находится в близости ко второму краю сектора расположения магнита-сегмента.

  Однако эта дополнительная зона при действующей схеме системы коммутации поля остается вне возможности применения, поскольку ролик коромысла не имеет возможность, находясь в динамике своего качения по образующей кулачка, столь же быстро вкатиться с нижнего уровня профиля кулачка на верхний: профиль кулачка таков, что ролик при попытке вкатиться на верхний уровень испытывает динамический удар о зуб ''взлетающего'' профиля кулачка.

  Эти недостатки предлагается устранить тем, что профиль кулачка изготовить с заведомо меньшим перепадом уровней качения ролика коромысла, а уменьшающийся при этом ход магнита-сегмента скомпенсировать изготовлением разноплечного коромысла.

  На приведенном рисунке полукоромысло 1 и полукоромысло 2 единого коромысла с роликом на одном конце и с магнитом-сегментом на другом подбираются каждый такой длины, чтобы при малом перепаде уровней образующей кулачка обеспечивался необходимый рабочий ход магнита-сегмента в секторе магнита-статора (магнит-статор условно не показан).

 При достаточной скомпенсированности сил, действующих на магнит-сегмент в секторе магнита-статора такое предлагаемое изменение плеч архимедового рычага-коромысла не должно приводить к сколь-либо существенным затратам полезной энергии на управление магнитом-сегментом. Если предположить увеличение динамических сил реакции массы на кулачок, то данное увеличение предположительно перекрывается с дополнительным прибавком полезной работы за счет включения в процесс генерации полезной работы второй зоны разгона магнита ротора.

 Данное предложение было апробировано на действующей модели в динамике (вместо магнитов использовались единицы массы) и показало положительный результат. Динамические и энергетические характеристики при проведении эксперимента не фиксировались, кроме визуального восприятия факта существенного повышения оборотов ротора и резкого уменьшения шума при работе механизма.

  Данное предложение очевидно подходит и для моделей, построенных по ''классической'' схеме – на базе кольца статора с осевой намагниченностью и с перемещением магнита-сегмента параллельно оси кольца статора. 
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